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Perferionamenti nei sistemi di snodo degli orti artificial! e parficolarmente 
della caviglia di un drto inferiore artificial© 




Attualmenle gli arti artificiali vengono 
in genere dotati - in corrispondenza di 
una articolazione - di un movimento a cer- 
niera secondo un asse che non rispecchia 
5 nemmeno funzionalmente le reali possibi- 
U di moviinento delle iarticolazioni umane. 
Cio e particolarmente un inconveniente 
nel caso della articolazione corrispondente 
: -alia -articolazione tibio-astragalica, cioe 
10 quella della caviglia, in un arto inferiore 
artlficiale. In questo caso e . partjcolarmenr 
te xichiesto di rispecchiare neli'arto artifi- 
ciale ie possibilita^di movimento della ar- 
. Ucolazipne naturale per consentire di as- 
15 sorbirfcgli spostamenti che la struttura ri- 
gida ; d^L pipde antificiale subisce nelTappog- 
gio sul terrene a causa delle possibili aspe- 
rita di qfcest'ultimo. La semplice cerniera 
secondo^un asse sostanzialmente trasversa- 
20 le, anche se iadeguatamente inclinata, non 
e sufficiente alio scopo, ' . -v ' 

. Sostanzialmente, secondo il trovato vie- 
ne previstp di : reklizzare una artifcolazio- 
• ne di ' uin/arto artificiale," particolarmente 
25 una arttrojazdone ; &bio-as trogalica . con . una 
cer^erf^^^ 

puntb, & ( &>n jalmeaio ii^aijferna oicomunque 
qnaiplwi^ 
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zione rispetto alia cerniera sf erica ed in 
relazione alia lore deformazione iniziale, 
una possibility di movimento con una de- 
siderata resistenza. 

Praticamente viene previsto di cbstitui- 
re Tarticolazione oltre cbe con- una cernie- 
ra sf erica 'ianche con quattro molle dispo- 
sfe due a due rispettivamente in un piano 
antero-posteriore ed in un piano trasver- 
sale, trattandosi di molle elicoidali cioe a 
bovolo. 

Adeguati steli di ancoraggio verranno 
real izzati per bloccare i due membri della 
cerniera eferica ai rispettivi arti artificia- 
li, questi ultirni venendo sagomati in inb- 
do da mantenere, nelle condizioni di equn 
librio imposte. dalle molle, una posizione • 
tale da determinare.fra di essi un gioco 
sufficiente alia, inclinazione reciproca mas-. v--;^*-*. 
sima -richiesta; . ..".,// m^f-sQ^^ 

II trovato. verra meglio compreso.*^*,//.^ $$SM 
guendo la descrizione e Turrito disegn6;:itT 
quale mostra un pratico esempio di att^^"^ 
zione del trovato stesso. .••.••••-*>-•'.-: 

;Nel. .disegno; la - ... : ivj.* % £ 

Fig. 1 mpstra in. vista ..est 
stale: di un arto Jnf eriore 

Fig. 2 mostra-una sezione* 
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Fig. 3 mostra una sezione trasversale se- 
condo le linee III-III delle figg. 1 e 2. 
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RIVENDICAZIONI 
1. - Perfezionamenti nei sistemi di sno- 




riore ingrandita di esso secondo la linea elementi -1-2-differentemente da come il- 
II-II della fig. 3; e la lustrato in disegno. Piu molle potrebbero 

lavprare in parallelo intervenendo succes- 
sivamente. . -: 

La cerniera consente anche limitati mo- 65 
vimenti di torsione secondo un asse sostan- 
Secondo quanto illustrato in disegno, zialmente longitudihale rispetto alia gam- 
con -1- e indicata la protesi del piede, con- ba. 

yenientemente snodato in punta, con -2- e E' inteso che il disegno non mostra che 
indicato Telemento ddl'arto cui il piede -1- una schematica forma di esempio data so- 70 
deye essere vincolato a sfera, e che sosti- lo quale dimostrazione pratica del trovato 
tuics la gamba. I due elementi -1-2- sono potendo esso trovato variare nelle forme e 
attraversati da chiodi rispettivamente -4- disposizioni senza peraltro uscire dall'am- 
-5- i quali ancorano i due membri -6-7- ri- bito del concetto che informa il trovato 
15 spettivamente di uno snodo sferico, realiz- stesso. - - 75 
zati in modo tale da assicurare la mobilita 
reciproca attorho ad un punto e di assicu- 
rare anche il collegamento contro l'allon- 

tanamento relativo degli elementi -lr2-. „ _ A OJU>M - uu U1 SiLU . 

20 Lo snodo sferico -6-7- pud anche preve- do degli arti arlificiali, e partiColarmente 80 
dere un limitato moleggiamento in senso della articolazione tibio-astragalica (cavi- 
assiale per ammortizzare gli urti. glia) per i quali una articolazione k carat- 

Fra i due elementi -1-2- collegati dallo terizzata dal fatto di comprendere una cer- 
snodo, si forma una intercapedine -8- di niera sferica, ed almeno una terna di mol- 
25 ampiezza sufficiente a consentire degli spo- le distribute attorno alia detta cerniera 85 
stamenti: relativi :bastevoli per gli -scopi- -r- ed atte ■- per^siziohe ~e per'caratteristi- 
desiderati; tale intercapedine -8- pup. an- che - : :a . consul tire. -movimenti in tutte le 
che essere di differente ampiezza nelle va- direzioni di inclinazione relativa, e con de- 
rie direzioni di possibile inclinazione a se- siderata resistenza nelle varie direzioni di 
conda di condizione generali o particolari inclinazione relativa. 90 
delFutente; essa potra essere protetta da 

una' fascia flessibile -9- come mostrato in 2.;- Perfezionamenti come da riveridica- 
disegno o da un adeguato spessore elasti- zione precedente, per i quali una artico- 
camente deformabile di schiuma di gom- lazione e caratterizzata dal fatto che con 
ma o simile, o in altro modo adatto. la cerniera sf erica, cooperano quattro mol- 

Fra i due elementi -1-2- secondo Tesem- le, disposte due a due rispettivamente in 
pio xeagiscono a compression^ quattro un piano antero^posteriore ed in un piano 
molle rispettivamente -10-11-12-1S-, le qua- trasversale. i 
li sono disposte rispettivamente quelle 

-10-11- .: in un piano antero-posteriore e . 3. - Perfezionamenti come da rivendica- 
quelle -12-13- in un piano trasversale. Le zioni precedent! --per i quali una articola-' 
molle trovano alloggio in incavi affaccian- zione. e caratterizzata dal fatto che i due 
tisi ncavati nelle superfici dei due elemen- elementi rigidi connbssi alia cerniera sfe- 
ti -1-2- che f ormano la intercapedine -8-. rica sono distanziati fra loro per definire 
Le vane molle potranno avere caratteri- una intercapedine atta a consenting i mo- 
stiche differenti o comunque: potranno agi- vimenti 'relativi ^ 7 de -molle sono 'ihole eli- 
re con momenti torsionali. differenti rispet- <*idali che trovano parziale alloggio in ca- 
• to al centro dello snodo sferico, dipenden- vita rciliridriche : dei due elementi 
tementeidalle inclinazioni relative ad ogni i--::U:'v. r.J • 

50 istarite Taggiunte dagli elementi -1-2-. . - 4. > Perfezionamenti- come da rivendica- 110 
In alternativa non si esclude che yn nu- zioni ; precedenti, per- i quali una articola- 
mero di^erente di molle sia prevista per 4 zione e caratterizzata dal fatto di presen- 
reagir^ fra i. due elementi -1-2- ed ottene- tare possibilita di gioco angolare anche se- 
re le desiderate resistenze agli spostamen- condo Tasse longitudinale dell'arto. - 
55 ti di inclinazione relativa; per esempio po- . j .; , 115 

trebbero essere previste tre:mc>lle od' an- ;>5. - Perfezionamenti tome da^'rivendicfi- 
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^successivamente all'altra onde va- do degli arti artificiali e parUcol 
:le -caratteristiche di antagonismo. della caviglia o tibio-astragaliq$ 

le . ' come d ?scritto e rappresentato in' 

5; Perfezionamenti nei sistemi di sno- nell'annesso disegno. 




Allegato 1 foglio di disegni 
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